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Fiir die Bewirtschaftung einfacher Parkanlagen

Mit dem CAN-Modul lasst sich eine einfache Steuerung fir
Parkplatze und Parkanlagen einrichten. Diese Art der Steuerung
bietet sich fiir Anlagen an, die lGber eine feste Anzahl von Stell-
platzen verfligen und bei denen kein eigenes Parking-System
zum Einsatz kommt. Dazu wird ein CAN-Netzwerk aufgebaut,
Uber das die Schranken die Anzahl der ein- und ausfahrenden
Fahrzeuge austauschen. Eine Schranke, die als Master konfi-
guriert wird, verwaltet die Zahlerstédnde aller angeschlossenen
Schranken und steuert die Ausgange zur Belegtmeldung.

Die Steuerung gibt die Einfahrt so lange frei, bis die Zahl der

Technische Daten ECNO1

Stromaufnahme 50 mA
Maximale Leitungslange 1000 m
Schnittstellentyp CAN
Terminierung Per Menu

1 x 2 Twisted-Pair, geschirmt,

Kabeltyp 0,75 mm?

Steckertyp Steckbare Schraubklemmen,
max. 2,6 mm?

Anzahl vernetzbare Module 32

Digitaler Ausgang 24 V 1
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Fahrzeuge in der Anlage die Zahl der Stellplatze erreicht hat.
Danach wird die Zufahrt gesperrt, bis wieder Fahrzeuge aus-
gefahren und Stellplatze frei geworden sind. Hierbei kann auch
eine gewisse Hysterese vorgesehen werden.

Die Zahlvarianten, die Fahrzeugzahler und die Zahlerstande
konnen lber das Steuergerat MGC Pro konfiguriert und ein-
gestellt werden. Der Zahlerstand kann auch extern Uber einen
Eingang am Steuergerat zuriickgesetzt werden.

Das CAN-Modul kann zusatzlich oder alternativ zur Zahlung dazu
verwendet werden, bis zu 32 Schranken lGber einen Computer mit
CAN-Interface anzusteuern und Statusmeldungen abzufragen.

Umfassende Konnektivitat

lhre Magnetic-Schranken kénnen Sie
auf zahlreichen Wegen steuern und
Uberwachen: Neben dem CAN-Modul
stehen Module fiir Ethernet, fiir RS 485,
fur Mobilfunk im 2G- und 4G-Netz
sowie fir FM-Funk im 433-MHz-Band
zur Verfligung.

Einfache Fahrzeug-Zahlung

Mit dem CAN-Modul kdnnen Sie eine
einfache Steuerung fur Park-Anwen-
dungen mit fester Stellplatzzahl einrich-
ten. Das Modul erfasst die ein- und
ausfahrenden Fahrzeuge und sperrt die
Zufahrt, wenn alle Stellplatze belegt
sind.
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> Fur den Aufbau einfacher Parking-Anwendungen

> Zuverlassige Zahlung der ein- und ausfahrenden
Fahrzeuge

> Unterschiedliche Zahlvarianten zur Auswahl
> Steuerung und Uberwachung der Schranke per CAN-Bus
> Erweiterungsmodul fiir die Steuerung MGC Pro

> Einfache Installation per Plug-and-play

Das CAN-Modul kann in den folgenden Schranken eingesetzt werden:

Artikel- Beschreibung Access  Access  Access Access Access Access  Access Parking  Toll
Nummer -L Pro Pro-L Pro-H XL2 XXL Pro
ECNO1 CAN-Modul (Z&hImodul) . . . . . .

Zahlvarianten von ECNO1

Variante Anwendung

Einrichtungsbetrieb Es gibt mindestens eine Schranke fir die Einfahrt und mindestens eine Schranke fiir
die Ausfahrt. Die Zahldaten laufen in der als Master konfigurierten Schranke zusammen.
Bei Durchfahrt an der Einfahrt wird der Zahler um 1 erhoht, bei Durchfahrt an der
Ausfahrt wird er um 1 reduziert. Erreicht der Zahler die Anzahl der maximalen Stell-
platze, wird die Zufahrt an allen Schranken so lange gesperrt, bis wieder Autos aus-
gefahren und Stellplatze frei geworden sind.

Zweirichtungsbetrieb Es gibt eine oder mehrere Schranken, die sowohl fir die Einfahrt als auch fir die Ausfahrt
benutzt werden. Eine Schranke muss als Master-Schranke konfiguriert werden, die
Ubrigen arbeiten als Slave-Schranken. Die Zahldaten laufen wie beim Einrichtungsbetrieb
in der Masterschranke zusammen. Bei einem einfahrenden Fahrzeug wird der Zahler
um 1 erhoht, bei einem ausfahrenden um 1 reduziert. Erreicht der Zahler die Anzahl der
maximalen Stellpléatze, wird die Zufahrt an allen Schranken so lange gesperrt, bis wieder
Autos ausgefahren und Stellplatze frei geworden sind.

Ein- und Zwei-Zonen- Im Ein-Zonen-Betrieb kdnnen die Fahrzeuge auf einer Parkflache gezahlt werden,
Betrieb im Zwei-Zonen-Betrieb kdnnen zwei Parkflachen getrennt voneinander verwaltet werden.
Hysterese Mit der Einstellung Hysterese kann die Zufahrt verzogert freigegeben werden, bis eine

Mindestzahl an Stellplatzen wieder frei ist. So wird verhindert, dass die Benutzer lange
nach den letzten freien Platzen suchen missen.
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